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^) Dispositif de vld6o surveillance pour cameras d champs et signaux combln6s. 

Le dispositif objet de la presents Invention comporte 
oSjx cameras (1, 4), Tune des cameras (4) poss^ant un 
support mobile (5), et un angle de prise de vue (14) inf6- 
rieur d Tangle de prise de vue (13) de I'autre camera (1). 

Le dispositif comporte en outre un moyen de commando 
(9) des d^placen^nts de la camera mobile et un circuit de 
combinalson d'images (10) comblnant les deux signaux re- 
pr^sentatife d'images 6mis par les deux cameras, lln moni- 
teur (11) affiche Timaae oombln^e sortant du circuit de 
combinaison d'images (10). 

Plusieurs modes de combinaisons dimages et plusieurs 
modes de commando des d^placements de la camera mo- 
bOe sont d^crits. 
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La presente invention concerne un dispositif de video- 
sfUrvei 1 lance par cameras a champs et si^aux combines. 

En particulier, la presente invention s'applique a la 
surveillance de locaux. 

Les dispositif de surveillance actuellement connus ne 
permettent pas une bonne vision simultanee des details et 
de 1' ensemble d'une scene. Cette limitation vient de la 
defintion des capteurs photo-sensible et de la dimension 
des moniteurs de controle. 

La presente invention entend remedier a cet inconve- 
nient en presentant un dispositif comportant deux cameras 
dont I'une est fixe et dont 1' autre est mobile, la premiere 
possedant un objectif dont I'an&le de prise de vue est 
sup€rieur a celui de 1 'objectif de la deuxieme camera. Les 
images captees par les deux cameras sont combinees et fer- 
ment, sur I'ecran d*un moniteur, une seule ima^e. 

Le dispositif objet de la presente invention est done 
un dispositif de video-surveillance comportant deux cameras 
caracterise en ce que I'une des cameras est mobile, en ce 
que I'ang^le de prise de vue de la camera mobile est infe- 
rieur a I'an&le de prise de vue de 1' autre camera, en ce 
qu'il comporte un mpyen de commande des deplacements de la 
camera mobile et en ce qu'il comporte un moyen de combinai- 
son electronique des deux sig^naux representat i f s d* images 
emis par les deux cameras. 

La description qui va suivre, faite en regard des des- 
sins annexes dans un but explicatif et nullement limitatif 
permet de mieux comprendre les avantages, buts et caracte- 
ristiques de 1' invention. 

La figure I represente un schema bloc du dispositif 
selon 1* invention. 

La figure 2 represente une vue de dessus de deux came- 
ras incorporees au dispositif selon I' invention. 

La figure 3 represente un affichage d'attente du dispo- 
sitif selon l*invention. 

La figure 4 represente le premier mode de combinaison 
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d' images selon 1' invention. 

^ La fig^ure 5 represente un second mode de combinaison 
d' images selon 1* invention. 

La figure 6 represente un circuit electronique reali- 
sant les combinaisons d* images presentees en figures 3,4 
et 5. 

Dans la figure 1 sont representes une camera 1 portees 
par un support fixe 2 et portant un objectif 3, une camera 
4 portant un objectif 8 et portees par un support 5 compor- 
tant deux moteurs 6 et 7 , un moyen de commande 9 des 
moteurs 6 et 7 colaportant une manette 15, un circuit de 
combinaison d' images 10 relie elect riquement d'une part k 
la camera 1, d' autre part k la camera 4 et, encore d' autre 
part, au moyen de commande 9, un moniteurs 11 relie elec- 
triquement au circuit de combinaison d' images 10 et un 
moyen de detection de mouvement 23 relie electr iquement au 
moyen de commande 9. 

Les angles de vues 13 et 14 des cameras 1 et 4, 
respect ivement , sont representes par des lignes droit es 
tiretees partant des objectifs 3 et 8. 

Les cameras 1 et 4 sont de type connu. Elles sont 
adaptees a emettre un signal electronique repr esentat if de 
1 ' image formee par leurs objectifs, respect ivement 3 et 8, 
sur leur capteur d' images. Elles sont, par exemple, a dis- 
positifs a transfert de charges, plus connus sous leur 
appellation anglaise charge coupled device, ou a tubes 
cathodiques • 

Le support de camera 2, les objectifs 3 et 8, et le 
moniteur 11 est de type connu. 

Le support 5 de la camera 4 comportent deux moteurs 6 
et 7 adaptes a deplace ver t i cal ement et hor i zontalement le 
champ optique de la camera 4, champs delimite par I 'angle 
14, dans le champs optique de la camera 1, champs delimite 
par 1 ' angle 13 . 

Les moteurs 6 et 7 sont de type connus, par exemple des 
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moteurs pas-a-pas ou des moteurs synchrones ou asynchrones. 
It sont commandes par des si^naux electriques provenant du 
moyen de commande 9 • 

La manette 15 est adaptee a etre deplacee dans deux 
directions. Ces deplacements sont per^us par le moyen de 
commande 9, Le moyen de commande 9 r ego it les si^naux de 
deplacement provenant de la manette 15 et commande, en fonc- 
tion de ces si^aux, d'une part la combinaison d* images rea- 
lisee par le circuit de combinaison d' images 10 et apparais- 
sant sur le moniteur 11, et d' autre part les deplacements 
des moteurs '6 et 7. 

La manette 15 est de type connu, par exemple de type 
appele communement joystick ou manette de jeux ou de type 
souris ou de type boule d6placee en rotation. Cette manette 
15 comporte des interrupteurs electriques 18, 19 et 20 pour 
commander des fonctions presentees plus loin. 

Le moyen de detection de mouvement 23 est de type connu. 
II est adapte a detecter un mouvement a partir du signal 
sortant de la camera 1 et a donner les coordonnees de la 
position geometrique de ces mouvements au moyen de commande 
9. Le moyen de commande 9 deplace alors les moteurs 6 et 7 
et affiche, comme il est presente en figures 3, 4 et 5, une 
image combin6e des images provenant des cameras 1 et 4. 

Les differentes combinaisons d* images et les fonctions 
reliant les deplacements de la manette 15 et ceux des 
moteurs 6 et 7 sont decrites plus loin, en regard des figu- 
res 3 a 5, 

La figure 2 represente une vue de dessus de deux cameras 
incorporees au dispositif selon 1' invention. 

Dans la figure 2 sont representes la camera 1 portant 
I'objectif 3, la camera 4 portant Tobjectif 8, le moyen de 
commande 9 comportant la manette 15. Les angles de vues 13 
et 14 des cameras 1 et 4, respect i veraent , sont representes 
par des lignes droites tiretees partant des objectifs 3 et 
8. 

Une fleche orientee vers la droite de la manette 15 in- 
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dique un exemple de mouvement de cette manette. Une seconde 
fl^che orientee vers la droite de I'objectif 8 montre la 
direction du mouveiaent de la camera 4 pour 1' exemple de 
mouvement de manette. On comprend que cette direction est 
donnee par la manette et que le deplacement de la manette 
15 dans deux directions ortho^onales permet de conimander les 
mouvements de la camera 4 dans deux directions or tho^onal es . 

La figure 3 represente un affichage d'attente du dispo- 
sitif selon 1' invention, sur le moniteur 11. Dans la figure 
3 sont representes une scene 16 selon I 'angle de vue 13 de 
la camera 1 et un "cadre 17 dans la scene 16 corr espondant k 
1' angle de vue 14, 

Le cadre 17 correspond a la position des moteurs 6 et 7 
qui permet la vision, par la camera 4 du champs represente 
dans le cadre 17. 

Le cadre 17 est aussi donne et deplace par les deplace- 
ments de la manette 15. Le cadre 17 est une incrustation 
electronique dans 1 ' image provenant de la camera 1, realisee 
avec des circuits electroniques connus, 

L'affichage d'attente presente en figure 3 est obtenu 
par pression sur un premier interrupteur 18 lie a la manette 
15. 

La figure 4 represente le premier mode de combinaison 
d' images selon 1' invention. L'affichage pr6sente en figure 4 
est obtenu par pression sur 1 ' interrupteur 19 lie a la ma- 
nette 15. 

Dans la figure 4 sont representes la scene 16, le cadre 
17 et, dans un cadre 21, une scene 22 cor respondant a une 
partie de 1 * image captee par la camera 4. La scene 22 est 
incrustee dans la scene 16 par des circuits electroniques de 
types connus* Les deplacements de petite amplitude de la 
manette 15 provoquent les deplacements ver t i cal ement ou 
hor izontalement du cadre 21 et done le changement de la 
scene 22, sans que les moteurs 6 et 7 ne soient commandes. 
La figure 5 represente la combinaison d' images resultant 
d'un mouvement de faible amplitude de la manette 15 vers le 
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haut , en partant de la combinaison d* images presentee en 
figure 4- 

Les deplacements de ^randes amplitudes de la manette 15 
provoquent les deplacements des moteurs 6 et 7 et ceux du 
cadre 17 dans la scene 16. Les seuils delimitant les depla- 
cements de faible amplitude des deplacements de forte ampli- 
tude correspondent au posit ionnement du cadre 21 sur I'un 
des bords de la scene 16. 

D'autres combinaisons d* images sont conformes k 1 'esprit 
de 1* invention. En particulier, des traitements d* imag^es 
numerisees s'appliquent aisement a 1 ' incrustat ion d' images. 

Dans la figure 6 sont representes les cameras 1 et 4, la 
manette 15, un compteur de ligne video 26, un compteur de 
colonne vid^o 25, quatre comparateurs 27, 28, 29 et 42, un 
compteur de ligne graphique 31, un compteur de colonne gra- 
phique 30, un additionneur de ligne graphique 32, un addi- 
tionneur de colonne graphique 44, deux memoire de lignes 36 
et 37, deux comparateurs 34 et 35, une commande 33 de moteur 
6, deux memoires de colonne 48 et 49, deux comparateurs 46 et 
47, une coimnande 45 de moteur 7, une porte "et" 41, un gene- 
rateur de cadre 43, un commutateur d' incrustat ion 40, un 
commutateur video 39' comport ant une sortie video 38. 

Les cameras 1 et 4 sont synchroni sees , c'est a dire que 
leur signaux de synchronisation de ligne et de trame sont 
synchroni ses . 

Le compteur de ligne video 26 compte le numero de la 
ligne video en cours de sortie des cameras 1 et 4 et affi- 
che ce numero sur un connecteur relie d'une part au compara- 
teur 28 et d* autre part au comparateur 29. Le compteur de 
colonne video 25 compte le numero du point de la ligne en 
cours de sortie des cameras 1 et 4 et affiche ce numero sur 
un connecteur relie d'une part au comparateur 27 et d*autre 
part au comparateur 42. 

Le compteur de ligne graphique 31 compte les impulsions 
de deplacement vertical sortant de la manette 15, les addi- 
tionne ou les soustrail en fonction de leur signification et 
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affiche le resultat sur un connecteur relie d ' une part au 
c^mparateur 28 et d' autre part a 1 ' addi t ionneur de ligne 32 
Le compteur de colonne ^raphique compte les impulsions de 
deplacement horizontal sortant de la manette 15, les addi- 
tionne ou les soustrait en fonction de leur signification e 
affiche le resultat sur un connecteur relie d'une part au 
comparateur 27 et d* autre part k 1 * addi t ionneur de colonne 
44 • 

L' addi t ionneur de li^ne 32 additionne a la valeur pro- 
venant du compteur de ligne graphique 31 une valeur fixe 
cor respondaitt au hombre de ligne de hauteur de la fenetre 
d' incrustation sur le raoniteur 11 • L' addi t ionneur de co- 
lonne 44 additionne a la valeur provenant du compteur de 
colonne graphique 30 une valeur fixe correspondant au 
nombre de colonne de largeur de la fenetre d ' incrustation 
sur le moniteur 11. 

Le comparateur 27 affiche sur sa sortie un signal 
logique "1" lorsque la valeur provenant du compteur de 
colonne video 25 est superieure ^ la valeur provenant du 
compteur de colonne graphique 30. 

Le comparateur 28 affiche sur sa sortie un signal 
logique "1" lorsque^ la valeur provenant du compteur de 
ligne video 26 est superieure a la valeur provenant du 
compteur de ligne graphique 31. 

Le comparateur 29 affiche sur sa sortie un signal 
logique "1" lorsque la valeur provenant du compteur de 
colonne video 25 est inferieure a la valeur provenant de 
1 ' addi t ionneur de ligne graphique 32. 

Le comparateur 42 affiche sur sa sortie un signal 
logique "1" lorsque la valeur provenant du compteur de 
colonne video 25 est inferieure a la valeur provenant de 
1 • addi t ionneur de colonne graphique 44. 

La porte "et" 41 presente sur sa sortie une valeur 
logique "1" lorsqu*elle recoit quatre valeurs logiques "1" 
des sorties des comparateurs 27, 28. 29 et 42. 

Les deux memoires de lignes 37 et 36 conservent 
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respect ivement les numeros des premieres et dernieres 
liipnes des images. Ces memoires peuvent etre const ituees 
d' interrupteurs . Le comparateur 34 affiche sur sa sortie 
une valeur logique "1" lorsque la valeur sortant du comp- 
teur de ligne graphique 31 est inferieure a la valeur 
sortant de la memoire 37. Le comparateur 35 affiche une 
valeur lo^ique "1" lorsque la valeur sortant de I'addi- 
tionneur de ligne graphique 32 est superieure a la valeur 
sortant de la memoire 36* La commande 33 du moteur 6 com- 
mande le deplacement de la camera 4 vers le haut ou vers 
le bas, respect ivement lorsque le signal sortant du compa- 
rateur 33 est la valeur logique "1" ou lorsque le signal 
sortant du comparateur 34 est la valeur logique "1". 

Les deux memoires de colonnes 48 et 49 conservent 
respect ivement les numeros des premieres et dernieres co- 
lonnes des images. Ces memoires peuvent etre const ituees 
d' interrupteurs. Le comparateur 46 affiche sur sa sortie 
une valeur logique "1" lorsque la valeur sortant du comp- 
teur de colonne graphique 30 est inferieure a la valeur 
sortant de la memoire 48. Le comparateur 47 affiche une 
valeur logique "1" lorsque la valeur sortant de I'addition- 
neur de colonne graphique 44 est superieure a la valeur 
sortant de la memoire 49. La commande 45 du moteur 7 com- 
mande le deplacement de la camera 4 vers la droite ou vers 
la gauche, respect ivement lorsque le signal sortant du 
comparateur 47 est la valeur logique "1" ou lorsque le 
signal sortant du comparateur 46 est la valeur logique "1". 

Le generateur de cadre 43 est adapte a emettre une 
valeur logique "1" pour les points du cadre 17 et une valeur 
logique "O" pour les autres points. II est realise selon 
des schemas similaires a celui presente en figure 6 pour 
I ' incrust at ion d' image. 

Le commutateup d ' incrustat ion 40 est commande par la 
manette 15. II affiche sur sa sortie le signal provenant du 
generateur de cadre 43 ou la signal provenant de la porte 
"et" 41, 
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Le conunutateur video 39 est commande par la valeur 
Icfgique qu'il regoit du commutateur d ' incrus tat ion 40, II 
affiche sur sa sortie video 38 le signal provenant de la 
camera 4 lorsque le signal provenant du commutateur d' in- 
crustation 40 est le signal logique "1" et le signal prove- 
nant de la camera 1 lorsque le signal provenant du commuta- 
teur d' incrustation 40 est le signal de valeur logique "0". 
La sortie video 38 est reliee h 1* entree video du moniteur 
11. 

Selon ce schema electronique, la position du cadre 
d' incrustation 21" est commandee par la manette 15, ainsi 
que le passage de I'affichage presente en figure 3 a I'af- 
fichage presente en figure 4, Selon ce schema electronique 
les positions des moteurs 6 et 7 sont commandees par les 
mouvements de forte amplitude de la manette 15. 

D'autres schemas electroniques , en particulier a nume- 
risation d' images restent conformes k 1* esprit de 1 ' inven- 
tion. 

Selon une variante de 1' invention, I'objectif 8 est un 
objectif zoom dont la focale est commandee electr iquement , 
le moyen de commande 9 etant adapte k commander ladite 
focale en fonction des signaux provenant de la manette 15 
ou du moyen de detection de mouvement 23. 
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REVENDICATIONS 

r 

1/ Dispositif de video-surveillance comportant deux cameras 
(1,4) caracterise en ce que I'une des cameras (4) possede un 
support mobile (5), en ce que I'an&le de prise de vue (14) 
de la camera mobile est inferieur a 1 'angle de prise de vue 
(13) de 1' autre camera (1), en ce qu ' i 1 comport e un moyen de 
commande (9) des deplacements de la camera mobile et en ce 
qu'il comporte un circuit de combinaison d'imag-es (10) 
combinant les deux sigrnaux repr€sentat i f s d' images 4mis par 
les deux canieras *en un seul signal representat i f d' image 
adaptee a etre affichee sur un moniteur (11). 

2/ Dispositif selon la revendicat ion 1 caracterise en ce que 
le moyen de commande (9) comporte une manette (15). 
3/ Dispositif selon la revendicat ion 2 caracterise en ce que 
le moyen de commande (9) comporte des interrupteurs (18,19, 
20) . 

4/ Dispositif selon I'une quelconque des revendicat ions 2 
ou 3 caracterise en. ce que le moyen de combinaison d' image 
(10) comporte un compteur de ligne video (26), un compteur 
de colonne video (25), un compteur de ligne graphique (31) 
relie a la manette (15), un compteur de colonne graphique 
(30) relie a la manette (15) au moins deux comparateurs 
(27,28,29,42) comparant les valeurs sortant des compteurs 
video (25.26) des valeurs sortant des compteurs graphiques 
(30,31) et un commutateur de signaux video (39) commande 
par les valeurs sortant des comparateurs (27,28,29,42). 
5/ Dispositif selon I'une quelconque des revend i cat ions 
precedentes caracterise en ce que le support de la camera 
mobile (4) comporte des moteurs de rotations (6,7) orthogo- 
nal es - 

G/ Dispositif selon l*une quelconque des revendi cat ions 
precedentes caracterise en ce que les deplacements de 
faible amplitude commandes par le moyen de commande corres- 
pondent au deplacement d'un cadre (21) incruste dans la 
scene (16) captee par la camera fixe, sans deplacernent de 
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la camera mobile* 

If Dispositif selon I'une quelconque des revendi cat i ons 
precedentes caracterise en ce que les deplacement s de forte 
amplitude conmiandes par le moyen de commande correspondent 
a des deplacements de la camera mobile sans deplacement de 
cadre. 

8/ Dispositif selon I'une quelconque des revendi cat ions 
precedentes caracterise en ce qu'un interrupteur commande 
1 ' incrustation d'une partie (22) de 1 ' ima^e captee par la 
camera mobile dans la scene (16) capt6e par la camera fixe* 
9/ Dispositif selon I'une quelconque des revendi cat ions 
precedentes caracterise en ce que le moyen de combinaison 
(10) incruste, dans la scene (16) captSe par la camera fixe, 
un cadre 17 cor respondant a la position de la camera mobile 
(4). 

10/ Dispositif selon I'une quelconque des revendi cat ions 
precedentes caracterise en ce qu'il comporte un moyen de 
detection de mouvement (23) adapte a commande le moyen de 
commande ( 9 ) . 
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